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Abstract of EP0232761 

In this appliance, a mass motor-driven in an unbalanced manner is provided in order to drive a tool (1). 
The mass consists of at least one electric motor (5), with an eccentric centrifugal weight (4) which can be 
driven by the motor shaft (1 3), and of a tool carrier (8) fastened on the side of the centrifugal weight (4) to 
the motor housing (5) and forms a drive unit (3) which is held in a vibratory manner on the housing (2) of 
the appliance. For the purpose of relieving the load on the motor bearings, the centrifugal weight (4) of the 
drive unit (3) is rotatably mounted independently on the tool carrier (8) and is driven by the motor shaft 
(13) via a coupling (29), a reduction gear unit (21) or the like. Here, the centrifugal weight (4) can also be 
distributed over several identical counter gears (20, 20') of a reduction gear unit (21 ) so that even these 
bearings only need to absorb proportional loads. If need be, a dust-extracting fan impeller (31) for a dust- 
catching device (40) which can be used on the appliance can also be arranged here on the drive unit (3), 
and in fact so as to be directly driven by the motor shaft (13). Furthermore, the appliance can be designed 
for this purpose in such a way that dust extraction can be thus carried out either alternatively to or in 
addition to the surface treatment. 
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Beschrefbung 

Die Erfindung betrifft ein Gerat zum Behandeln, 
insbesondere zum Reinigen, Polieren und Ab- 
schleifen von Oberflachen, wie es im Oberbegriff 
des Anspruches 1 angefuhrt ist. 
Bel einem bekannten Gerat dieser Art (EP-A-0 111 
720) ist das exzentrische Schwunggewicht unmit- 
telbar an der Motorwelle befestigt. Dies fGhrt aber 
in nachteiliger Weise zu einer Gbermaflig starken 
Beanspruchung der Motorlager und somit auch zu 
einer verminderten Lebensdauer des Motors. 
Im Falle, da/5 von der Motorwelie zusatzlich zum 
exzentrischen Schwunggewicht auch ein Staub ab- 
saugender Geblaselaufer fGr eine am Geratege- 
hause angeordnete Staubfangvorrichtung antreib- 
bar ist, kommt hinzu, da/3 sowohi das exzentrische 
Schwunggewicht bzw. das Werkzeug, als auch der 
Staub absaugende Geblaselaufer immer mit glei- 
cher Antriebsgeschwindigkeit angetrieben werden. 
Urn damit eine Oberflachenbehandlung bei gleich- 
zeitiger Staubabsaugung besonders wirksam 
durchfuhren zu konnen, sind aber unterschiedliche 
Abtriebsgeschwindigkeitenfur das Werkzeug und 
den Staub absaugenden Geblaselaufer erforderlich, 
wie dies beispielsweise das Gerat gemSB der US- 
A-2 764 852 zeigt. 

Bei diesem und auch bei anderen ahnlichen Gera- 
ten dieser Art.z. B. US-A-3, 231 917 wird das 
Werkzeug jedoch uber einen Kurbeltrieb vom Mo- 
tor schwingend bewegt, wobei die Kurbel zum 
Zwecke der Geschwindigkeitsverminderung an ei- 
nem am Gerategehause drehbar gelagerten Vorge- 
legerad eines Untersetzungsgetriebes angeordnet 
ist. 

Bei einem solchen Antriebssystem werden 
aber die Zentrifugalkrafte des schwingend angetrie- 
benen Werkzeuges bzw. Werkzeugtragers Qber 
dem Lager der Kurbelwelle vom Gerategehause 
aufgenommen; sie konnen daher auch nicht die 
Wirkung des Gerates unterstQtzen, wie dies beim 
eingangs genannten Antriebssystem in vorteil brin- 
gender Weise der Fall ist. Andererseits warden 
dabei, uzw. bei Anordnung eines exzentrischen 
Schwunggewichtes ansteile der Kurbel Oder auch 
mehrerer Kurbeln, die Schwingungen nicht mehr 
auf das Werkzeug ubertragen werden. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, die genannten 
Nachteile zu beseitigen. Gelost wird diese Aufgabe 
durch die im kennzeichnenden Teil des Anspru- 
ches 1 angefOhrten Merkmale. 

Durch diese Merkmale werden beim eingangs 
genannten Antriebssystem nicht nur die Motorlager 
von den Zentrifugalkraften des exzentrischen 
Schwunggewichtes entlastet, sondern es ist dar- 
Qber hinaus auch eine Schwingungsubertragung 
auf das Werkzeug mit einer gegenGber der Dreh- 
zahl der Motorwelle geringeren Schwingungszahl 



durchfuhrbar. Dabei wird durch eine symmetrische 
Anordnung der schwingend bewegten Masse, ins- 
besondere durch Aufteilung des exzentrischen 
Schwunggewichtes an zumindest zwei im schwing- 
5 baren WerkzeugtrSger symmetrisch zur Motorwelle 
angeordneter, in gleicher Richtung bewegbarer 
Vorgelegerader eines Untersetzungsgetriebes ein 
gleichmatfiges Ausschwingen des Werkzeuges er- 
reicht und somit auch ein Obertragen der Schwin- 

w gungen auf das Gerategehause vermieden. 

Durch zusatzliche, in den abhangigen UnteransprG- 
chen dargelegte Mafinahmen kann ein solches Ge- 
rat auflerdem noch so ausgebildet werden, dafl 
damit eine Staubabsaugung sowohi aiternativ, als 

15 auch gleichzeitig durchfOhrbar ist, wobei in beiden 
Fallen unterschiedliche Antriebsgeschwindigkeiten 
fur das Werkzeug und den Staub absaugenden 
Geblaselaufer moglich sind. Die durch die Erfin- 
dung erzielbaren Vorteile sind daher im wesentii- 

20 chen in einer langeren Lebensdauer und in weite- 
ren Anwendungsmoglichkeiten des eingangs ge- 
nannten Antriebssystems zu sehen. 

Die Erfindung wird der Ubersicht wegen an- 
hand von drei bevorzugten Ausfuhrungsbeispielen 

25 zeichnerisch nSher dargestellt: 

Es zeigen Figur 1 im Querschnitt ein erfindungsge- 
maCes Gerat zum Behandefn, z. B. zum Reinigen 
von Oberflachen od. dgi., Figur 2 im Querschnitt 
das Gerat nach Figur 1 mit einer zusatzlichen 

30 Staubabsaugeinrichtung, zum Reinigen od. dgl. bei 
gleichzeitiger Staubabsaugung, Figur 3 im Quer- 
schnitt eine Variante des Gerates nach Figur 1 zum 
Reinigen od. dgi. oder aiternativ zum Staub absau- 
gen und Figur 4 im Querschnitt eine zum Zwecke 

35 der Staubabsaugung einsetzbare Staubfangvorrich- 
tung fGr Rgur 3. 

Das in den Figuren 1, 2 und 3 dargestellte 
Gerat besteht im wesentlichen aus dem GehSuse 2 
und einer am Geh&use 2 schwingbar gelagerten, 

40 motorisch unwuchtig bewegten Antriebseinheit 3 
fur das Werkzeug 1 . Das Gehause 2 ist senkrecht 
zur Schnittebene in drei Teilen 10 , 11,12 geteilt, 
welche Teiie durch die Schrauben 9 - dargestellt 
durch Symmetrielinien - miteinander verbunden 

45 sind. 

Im weiteren besteht die Antriebseinheit 3 aus dem 
Eiektromotor 5, dessen aus dem Motorgehause 
hervorragende Welle 13 das exzentrische 
Schwunggewicht 4 antreibt und einem an der Seite 

50 des Schwunggewichtes 4 am Motorgehause 5 
durch den BGgel 7 und den Schrauben 6 befestig- 
ten Werkzeugtrager 8. An der Bodenplatte des 
napfformig ausgebilden Werkzeugtragers 8 ist das 
als Reinigungsburste ausgebildete Werkzeug 1 mit- 

55 tels der Schnappkupplung 22 einsetzbar. 

Die Antriebseinheit 3 ist durch drei zwischen dem 
Gehauseende 12 und dem Werkzeugtrager 8 sym- 
metrisch angeordnete Schwingelemente 15 und ein 
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in Achsrichtung des Motors 1 am Gehauseteii 10 
angeordnetes Pendellager 14 schwingbar am Ge- 
hause 2 gehalten und wird dadurch eine kreisfSr- 
mig pendelnde Bewegung ausfuhren, die dem 
Werkzeug 1 Qbertragen wird. Es ist jedpch auch 
eine andere Art der Schwinglagerung moglich. Am 
Gehause 2 befinden sich weiters elektrische Enri- 
chungen, wie der Ein- und Ausschalter 17 und die 
Ladebuchse 18 fQr mehrere im Gerat angeordnete 
Akku-Batterien 16. 

Wie Figur 2 und 3 zeigen, kann erforderlichenfalls 
an der Antriebseinheit 3, uzw. an der Motorwelle 13 
auch zusatzlich ein Staub absaugender Geblase- 
laufer 31 fQr eine am Gerat einsetzbare Staubfang- 
vorrichtung 40 angeordnet sein. 

ErfindungsemaB ist das exzentrische schwung- 
gewicht 4 der Antriebseinheit 3 fur sich am werk- 
zeugtrager 8, uzw. an den Achsen 35 bzw. 24 
drehbar gelagert und ist von der Motorwelle 13 
Uber die Kupplung 29 bzw. das Untersetzungsge- 
triebe 21 antreibbar. (Figur 3 bzw. 1 und, 2). 

Gema/3 Figur 1, einer bevorzugten AusfUh- 
rungsform der Erfindung, ist dabei das Schwungge- 
wicht 4 an zwei identischen Vorgelegeradern, 20, 
20' des Untersetzungsgetriebes 21 verteilt Diese 
sind in einer Ebene und symmetrisch zueinander 
am Werkzeugtrager 8, uzw. an den Achsen 24 
zusammen mit den Schwunggewichtsteilen 4 dreh- 
bar gelagert und werden von dem an der Motorwel- 
le 13 befestigten Zahnritzel 19 angetrieben. 

Die Figur 2 zeigt in erfindungsgemafler Weiter- 
bildung das Gerat gemafl Figur 1 zusatzlich mit 
der Staubabsaugeinrichtung 31, '40, mit deren Hilfe 
gletchzeitig auch eine Staubabsaugung durchfOhr- 
bar ist. Hiefur ist am Werkzeugtrager 8 der ringfor- 
mige Ansatz 23 fur den Geblaselaufer 31 vorgese- 
hen. Der unterhalb des Untersetzungsgetriebes 21 
Iiegende Geblaselaufer 31 ist mittets der Schraube 
42 mit dem an der Motorwelle 1 3 befestigten Zahn- 
ritzel 19 verbunden. 

Am ringfdrmigen Ansatz 23 ist das als Reinigungs- 
burste ausgebildete Werkzeug 1 mittels der 
Schnappkupplung 22 einsetzbar. Die Reinigungs- 
bGrste 1 besitzt zumindest eine zur Ansaugoffnung 
32 des Gablaselaufers 31 fGhrende Durchstromoff- 
nung 41, die uber eine radial am Werkzeugtrager 
8, uzw. am ringfdrmigen Ansatz 23 angeordnete 
Austrittsoffnung 44 und der flexiblen Verbindung 45 
mit der am Gehause 2 angeordneten Staubfangvor- 
richtung 40 durchstrdmbar verbunden ist. 

In Figur 3 ist gema/3 einer anderen Ausfuh- 
rungsform der Erfindung das Schwunggewicht 4 
uber die Kupplung 29 antreibbar. 
Die Kupplung 29 ist gema/J einer Fortbildung der 
Erfindung losbar ausgebildet, wobei der losbare 
Kupplungsteil 29' mit dem exzentrischen Schwung- 
gewicht 4 an der Achse 35 einer am Werkzeugtra- 
ger 8 entfernbaren Bodenplatte 28 drehbar gelagert 



ist. Werkzeugtrager 8 und Bodenplatte 28 sind zu 
diesem Zweck mit dem Gewinde- Oder Bajonettver- 
schlu/3 27 ausgebildet. Man kann dadurch nicht nur 
verschieden gro/te Schwunggewichte 4 fur eine 
5 Wirkungsanderung des Gerates leicht anbringen, 
sondern in weiterer Folge auch die Umbildung des 
Gerates zum Staub absaugen wesentlich erleich- 
tern. 

Zum Zwecke einer Staubabsaugung ist in an 

w sich bekannter Weise an der Motorwelle 13 zusatz- 
lich ein Staub absaugender Geblaselaufer 31 ange- 
ordnet, dessen Nabe 30 in erfindungsgematfer 
Fortbildung zugieich als der weitere Teil der losba- 
ren Kupplung 29 ausgebildet ist. Um nun bei der 

75 Oberflachenbehandlung den Geblaselaufer 31 au- 
tfer Funktion zu setzen, ist bekannterweise eine die 
Ansaugoffnung 32 des Geblaselaufers 31 ver- 
schlie/tende Abdeckung 33 vorgesehen, die gema/3 
einer anderen weiteren Fortbildung der Erfindung 

20 zusammen mit dem Schwunggewicht 4 an der 
Achse 35 der entfernbaren Bodenplatte 28 drehbar 
gelagert ist. Die Abdeckung 33 besteht aus einem 
elastischen Material, z. B. aus Schaumstoff und 
kann mit dem Schwunggewicht 4 verklebt sein. 

25 Darnit ist es nunmehr moglich, Schwunggewicht 4 
und Abdeckung 33 mit nur mehr einem Handgriff, 
namlich durch Losen des Verschluj3es 27 vom 
Gerat zu entfernen und anstelle dieser ebenso ein- 
fach eine Staubfangvorrichtung 40 zum Staub ab- 

30 saugen anzubringen. Der Schalter 17 ist mehrfach 
umschaltbar, sodatf einzelne Batterien 16 zum 
Zwecke einer GeschwindigkeitsSnderung des Mo- 
tors 5 zu- bzw. abgeschaltet werden konnen. 

In Figur 4 ist die hiefur geeignete Staubfang- 

35 vorrichtung 40 naher dargestellt. Diese besteht im 
wesentlichen aus dem Staubfangbehalter 37 mit 
Handgriff 38 und dem in Staubfangbehalter 37 ein- 
setzbaren Staubfilter 39. Der Staubfangbehalter 37 
ist mit einem mit der Bodenplatte 28 identischen 

40 Verschluflteil 27 ausgebildet. 

Die in den einzelnen Figuren dargestellten und 
beschriebenen erfindungsgema/ten Maflriahmen 
sind auch untereinander vertauschbar. So konnen 
z. B. Kupplung 29 und Untersetzungsgetriebe 21 

45 gemeinsam angeordnet sein, oder es kann auch 
der Geblaselaufer 31 von Fig. 2 durch Abdeckung 
seiner Ansaugoffnung Oder durch Entfernen dessel- 
ben aufler Funktion gesetzt werden. Es ist ferner 
moglich, den Motor 5 auch mit anderen als darge- 

50 stellten Stromquellen, gegebenenfalls auch uber 
elektrische Regeleinrichtungen stufenlos zu betrei- 
ben, sowie Ausbildungen vorzusehen, durch welche 
das Gerat auch als Bodengerat oder stationar ver- 
wendbar ist. Mit erfindungsgemaflem Gerat konnen 

55 Oberflachenbehandlungen jeglicher Art, einschliefl- 
lich der Korpermassage durchgefuhrt werden. 

PatentansprUche 
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1. Gerat zum Behandeln, insbesondere zum Rei- 
nigen, Polieren und Abschleifen von Oberfla- 
chen, mittels einer motorisch unwuchtig be- 
wegten Masse, welche zumindest aus einem 
Elektromotor (5) mit einem von der Motorwelle 
(13) antreibbaren exzentrischen Schwungge- 
wicht (4) und einem an der Seite des 
Schwunggewichtes (4) gegebenenfalls Uber ei- 
nen Werkzeugtrager (8) am Motorgehause (5) 
befestigten Werkzeug (1) besteht und welche 
eine Antriebseinheit (3) bildet, die am Gehause 
(2)schwingbar gehaiten ist, wobei gegebenen- 
falls an der Antriebseinheit (3) zusatzlich ein 
von der Motorwelle (13) antreibbarer Staub ab- 
saugender Geblaselaufer (31) fur eine am Ge- 
rat einsetzbare Staubfangvorrichtung (40) an- 
geordnet ist, dadurch gekennzeichnet da/3 
das exzentrische Schwunggewicht (4) fur sich 
am schwingend bewegten Werkzeugtrager (8) 
oder Werkzeug drehbar gelagert ist und von 
der Motorwelle (13) uber eine Kupplung (29) 
und/oder einem Untersetzungsgetriebe (21 ) an- 
treibbar ist, wobei das Untersetzungsgetriebe 
(21) zumindest zwei identische Vorgelegera- 
der, z. B. Zahnrader (20, 20'), aufweist, welche 
im wesentlichen in einer Ebene und symme- 
trisch zueinander am schwingend bewegten 
Werkzeugtrager (8) drehbar gelagert sind und 
an welchen das Schwunggewicht (4) in etwa zu 
gleichen Gewichtsteilen verteilt ist, und uber 
welche das Schwunggewicht (4) antreibbar ist. 

2. Gerat nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeich- 
net, daS das bwz. die Lager (24, 35) fur das 
exzentrische Schwunggewicht (4) bzw. die 
Schwunggewichtsteile (4) und Vorgelegerader 
(20, 20') in einer am Werkzeugtrager (8) ein- 
setzbaren Bodenplatte (28) angeordnet ist 
(sind). 

3. GerMt nach Anspruch 1 oder 2, mit einem an 
der Antriebseinheit (3) zusatzlich angeordne- 
ten, Staub absaugenden Geblaselaufer (31), 
dadurch gekennzeichnet, dafi der Staub absau- 
gende Geblaselaufer (31) anschlie/tend an 
dem Untersetzungsgetriebe (21) an der Motor- 
welle (13) befestigt ist. wobei der Geblaselau- 
fer (31) von einem am Werkzeugtrager (8) 
angeordneten Ansatz (23) und einer eine An- 
saugoffnung (41) aufweisenden Bodenplatte 
(28) umschlossen ist und uber die Durchstrom- 
verbindung (45) mit einer am Gehause (2) an- 
geordneten Staubfangvorrichtung (40) einmOn- 
dend verbunden ist. 

4. Gerat nach Anspruch 1 oder 2, mit einem an 
der Antriebseinheit (3) zusatzlich angeordneten 



Staub absaugenden Geblaselaufer (31), da- 
durch gekennzeichnet, da/3 der Staub absau- 
gende Geblaselaufer (31) zwischen dem Lager 
(24) bzw. den Lagern (35) und dem Motor (5) 

5 an der Motorwelle (13) angeordnet ist und dafl 

eine, bekannter Weise zumindest die Ansaug- 
offnung (32) des Geblaselaufers (31) verschlie- 
flende Abdeckung (33) zuammen mit dem 
Schwunggewicht bzw. Schwunggewichtsteilen 

70 (4) an der einsetzbaren Bodenplatte (28) dreh- 
bar gelagert ist. 

5. Gerat nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, da/J die Bodenplatte 
15 (28) als ein Werkzeug, z. B. als ReinigungsbGr- 

ste, ausgebildet ist. 

Claims 

20 1. Apparatus for the treatment of surfaces, in 
particular for cleaning, polishing and abrading 
said surfaces, by means of a motor-driven 
mass moved in an unbalanced manner, said 
mass consisting at least of an electric motor 

25 (5) with an eccentric oscillating weight (4) 
driven by the motor shaft (13) and of a tool (1) 
attached to the side of said oscillating weight 
(4), said attachment optionally being made by 
way of a tool holder (8) to the motor casing 

30 (5), and which forms a drive unit (3) which is 

oscillatingly held in the casing (2), whereby, in 
addition, on the drive unit (3) a blower wheel 
(31) for a dust collector (40) to be applied in 
the apparatus may optionally be provided, said 

35 blower wheel being driven by the motor shaft 

(13), characterized in that the eccentric os- 
cillating weight (4) is rotatingly held per se on 
the oscillatingly moved tool holder (8) or tool 
and is driven by the motor shaft (13) via a 

40 clutch (29) and/or a step-down gear (21), 
whereby said step-down gear (21) is provided 
with at least two identical layshaft gears, e.g. 
toothed wheels (20, 20'), which are rotatingly 
held on the oscillatingly moved tool holder (8) 

45 essentially in a plane and symmetrically to one 
another and in which the oscillating weight (4) 
is distributed in approximately the same parts 
by weight and through which the oscillating 
weight (4) is driven. 

50 

2. Apparatus as claimed in claim 1 , characterized 
in that the bearing(s) (24,35) for the eccentric 
oscillating weight (4) or the parts of the os- 
cillating weight (4) and the layshaft gears (20, 

55 20*) are arranged in a floor plate (28) to be 
inserted in the tool holder (8). 

3. Apparatus as claimed in claim 1 or 2 with a 
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dust-collecting blower wheel (31) which is ad- 
ditionally arranged on the drive unit (3), char- 
acterized in that the dust-collecting blower 
wheel (31) is attached subsequently to the 
step-down gear (21) on the motor shaft (13), 
whereby said blower wheel (31) is encom- 
passed by a nose (23) arranged on the tool 
holder (8) and by a floor plate (28) provided 
with an intake (41) and connected to a dust 
collector (40) attached to the casing (2) via a 
passage (45) joined to said collector. 

4. Apparatus as claimed in claim 1 or 2 with a 
dust-collecting blower wheel (31) which is ad- 
ditionally arranged on the drive unit (3), char- 
acterized in that the dust-collecting blower 

■ wheel (31) is arranged between the bearing 
(24) or bearings (35), respectively, and the 
motor (5) on the motor shaft (13) and that a 
cover (33) covering in the known manner the 
intake (32) of the blower wheel (31) is rotatin- 
gly held in the insertable floor plate (28) to- 
gether with the oscillating weight or parts (4) of 
the oscillating weight. 

5. Apparatus as claimed in one of the claims 1 to 
4, characterized in that the floor plate (28) is 
arranged as a tool, e.g. a cleaning brush. 

Revendications 

1. Appareil pour le traitement, en particulier, pour 
le nettoyage, le polissage et la rectification de 
surfaces au moyen d'une masse active^ par 
moteur de maniere de^quilibree et compre- 
nant au moins un moteur electrique (5) avec 
une masse mobile excentrique (4) entratnable 
par Parbre du moteur (13) et avec un outil (1) 
fixe, le cas-echeant, par I'intermediaire d'un 
porte-outil (8), du cote de la masse mobile (4) 
sur le carter du moteur (5), et qui forme une 
unite* d'entratnement (3) maintenue osciilante 
sur le carter (2) et oCi en plus, un rotor de 
soufflante (31) aspirant la poussiere, entratna- 
ble par Parbre moteur (13) est agence le cas- 
eche*ant sur Punite d'entratnement et servant 
au dispositif capteur de poussiere (40), carac- 
terise par le fait que la masse mobile excentri- 
que (4) logee en soi de fagon orientable sur le 
porte-outil (8) a mouvement oscillatoire ou sur 
I'outil, est entratnable par Parbre du moteur 
(13) par le biais d'un embrayage (29) et/ou un 
demultiplicateur (21) comprenant au moins 
deux pignons de renvoi identiques, par exem- 
ple, des roues dentees (20, 20') logees de 
fagon pivotable et essentiellement dans un 
m§me plan et de maniere symStrique Pune par 
rapport a Pautre sur le porte-outil a mouve- 



ment oscillatoire (8) et sur lesquelles le poids 
de la masse mobile (4) se rgpartit a peu pres 
de fagon egale et par I'intermediaire desquel- 
les la masse mobile (4) peut etre entrained. 

5 

2. Appareil selon revendication 1 caracteVise par 
le fait que le ou les palier(s) (24, 35) de la 
masse mobile excentrique (4) ou des compo- 
sants de la masse mobile (4) ainsi que des 

w pignons de renvoi (20, 20') est/sont agence(s) 
sur une plaque de fond (28) qui peut etre 
montee sur le porte-outil (8). 

3. Appareil selon revendications 1 ou 2, dote, en 
75 plus, sur Punite d'entratnement (3) d'un rotor 

de soufflante (31) pour Inspiration de poussie- 
re, caracterise" par le fait que le rotor de souf- 
flante (31) pour Inspiration de poussiere est 
ensute fixe sur le demultiplicateur (21) de Par- 

20 bre moteur (13), le rotor de soufflante (31) 
etant enferme dans un epaulement (23) agen- 
ce sur le porte-outil (8) et une plaque de fond 
(28) avec un orifice d'aspiration (41) et etant 
relie par embouchure a un dispositif capteur 

25 de .poussiere (40) agence sur le carter (2) via 
la liaison de passage (45). 

4. Appareil selon revendications 1 ou 2, dote, en 
plus, sur Punite* d'entratnement (3) d'un rotor 

30 de soufflante (31) pour Paspiration de la pous- 

siere, caracterise par le fait que le rotor de 
soufflante (31) est agence entre le palier (24) 
ou les paliers (35) et le moteur (5) sur I'arbre 
du moteur (13) et qu'un cache (33) couvrant, 

35 comme deja connu, au moins Porifice d'aspira- 
tion (32) du rotor de soufflante (31) est loge de 
fagon orientable avec la masse mobile ou les 
composants de la masse mobile (4) sur la 
plaque de fond (28) a inserer. 

40 

5. Appareil selon les revendications 1 a 4, carac- 
terise par le fait que la plaque de fond (28) est 
configured en tant qu'outil, par exemple, en 
tant que brosse de nettoyage. 

45 
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